命题说明
1.竞赛命题：智能指南车
命题思路来源于中国古代用来指示方向的一种装置（如图一）。参赛者须自主设计一种符合本命题要求的小车，经赛场内外分步制作完成，并进行现场比赛。                                              
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要求：
1） 指南车由指南装置、转向装置、驱动装置三部分组成，其中指南装置由机械控制完成，机械部分不得采用类似乐高、慧鱼等组合套件搭建，驱动装置由电气控制完成；

2） 指南装置依靠车内的机械传动系统来传递转向,不论指南车转向何方，车上的激光定位器始终指向指南车出发时设置的方向；
3） 激光定位器支架按照给定尺寸由3D打印制作；

4） 指南车由电机驱动，应具有循迹功能，从赛道起点出发，正确跟踪轨迹（循迹）到达终点，并在终点处自动停止；
5） 主控电路须采用带单片机的电路，电路的设计及制作、检测元器件、电机及驱动电路自行选定。电控所用电源自备，比赛时须随车行走；
6） 指南车醒目位置处设有含队名的徽标，尺寸不小于φ35×5 mm；
7） 指南车外形尺寸不得超过300×300×300mm，总重量不得超过2.5kg 。

说明：
1）小车跟踪的轨迹颜色为黑色；
2）每个参赛队由2～3名在校本科生组成；
3）每个参赛队给予一定的经费支持。

2.竞赛项目

2.1  第一轮指南车指向精度竞赛
各参赛队在已制作完成的指南车上加载统一提供的激光定位器后，将小车放置在赛道起始区域，利用激光调整到设定的方向，启动指南车循迹行走至终点自动停止，测量指向精度。每队有3次机会，取最好成绩计入总分。
2.2  激光定位器支架设计及制作
1名参赛队员根据激光定位器支架的具体尺寸，在计算机上设计三维模型，并用3D打印机制作完成。
2.3  指南车零件拆卸
2名参赛学生对本参赛小车上的机械零件进行拆卸，上交激光定位器支架。
2.4  小车机电联合调试
各队所有参赛学生共同将3D打印的激光定位器支架安装到小车上，重新装配好小车并完成调试。
2.5  第二轮指南车指向精度竞赛
用调试完成的小车，再次进行比赛，规则同2.1项。
2.6  现场问辩
每队参赛学生同时上场，问辩时间15分钟(方案介绍5分钟，提问和回答10分钟)。答辩问题涉及本队参赛作品的设计、制造工艺、成本等相关知识。
3 成绩及奖项分配
本次竞赛设立一、二、三等奖若干。
竞赛结束后通过学校网站公示，无异议后颁发获奖证书。
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